kelvin

temperature servo PID

125

100

75

H\|\\

Seriesl
—— Series2

I N~ M O
-

N G K~ M O 1 oI K~ M O I o K~ MM O ;N «d N~ M O N d K~ M 0O o d N~ MM O Wm oS N~ oM O W
N O MO I I N © © N~ N~ 0 0O O O O 4 N N 0O M 3 ;0 ;n © O N~ 0 0o 00 00 O «H +H N N oM
D I . B B S T o D R I I B B R T . I I o\ I o AN o VA o VAN o VAN o)

time




200

180

160

140

120

100

80

60

40

20

0

Servo response

heater power
——temp error
prop term
integ term

Series5
— setpoint

| | [
T

4

L

.

N O O I T I © ©O© N~ N~ 0o O oo O O N N O M <
D T I . I = S e o |

time

L L L B R R RN R NN RN R R EEEREE

-

[%¢]
N




setporn

dgetiemn
o123

oz

i power

FrFDZ

Prop e
o0

o0010c.

inieg e
o0

000000
000000
00000
00000
000000
00000

oo0use.

Deri Term

00000
00000
00000
000000
000000
00000

00000
o000

00000

wrms

Sepont_dettemy_ Hester
5 s

@
@
@
@
@
@
8
8
8
8
8
8
8
8
8
8
8
8
8
8
8
8
8
8
8
8
8
8
8
8
8
8
8
8
8
8
8
8
8
8
8
8
8
8
8
8
8
8
8
8
8
8
8
8
8
8
8
8
8
8
8
8
8
8
8
8
8
8
8
8
8
8
8
8
8
8
8
8
8
8
8
8
8
9%
9%
9%
9%
9%
9%
9%
9%
9%
9%
9%
%
9%
9%
9%
0%
9%
9%
0%
9%
0%
9%
9%
9%
%
9%
9%
9%
9%
5%
%
%
9%
9%
9%
9%
9%
9%
9%
9%
%
9%
9%
%
9%
9%
9%
9%
%
9%
%
9%
9%
%
9%
9%
%
9%
9%
%
%
9%
9%
9%
9%
9%
9%
9%
%
0%
9%
9%
%
9%
%
5%
%
%
9%
%
9%
%
5%
9%
%
%
%
5%
%
%
9%
%
%
%
9%
%
9%
9%
%
%
0%
%
%
%
%
9%
%
%
%
5%
%

%
%
9%

%
%
%
%
%

%
9%
%

%
%
%
%
9%

%
%
9%

%
%
%
%
o

%
%
%

9%
9%
%
9%
%
%

5267

o
raoiser

2539683
2667088

erortem Propterm e term Deryerm
o

o7

o
seau0re
seai07e
seai07e

152091

122489

]
coofecccscsscscsscsscsss

0244

oass
o

o
oassa
o

“066:

0366

Tuesday Noverber 16 20:32:31 GMT 1939

P Car

TX:000303 524440 40003
R 030002 533333

1 Const

;000303 524440 400038
X 030002 0147AE.

bconst

00303 524440 40003
RX:020002 030708

Time consant

;000303 524440 400039
RX: 030002 000FAO.



